Technische Daten — DOBOT Magician

Anzahl Achsen 4

max. Traglast 500 g

max. Reichweite 320 mm
Wiederholgenauigkeit | +/- 0.2 mm

Geschwindigkeit

Parameter der Achsen

320°/sec (250g Nutzlast)
480° /sec (rotation Servo)

Joint Bewegungsbereich max. Geschwindigkeit
J1 -90° ~ 90° 320°/s
J2 0° ~ 85° 320°/s
J3 -18° ~ 95° 320°/s
J4 -90° ~ 90° 480°/s

100~246V AC, 50/60 Hz

Stromversorgung 12V DC, 7 A

60 W max.
Schnittstellen USB, WIFI*, Bluetooth* (* nur bei Advanced Version)
Gewicht 3.4 kg (ohne Tools)

Abmessung Fuss

158 mm x 158 mm

I/0 am Arm

Material 6061 Aluminium, ABS
Temperaturbereich -10°C — 60°C

Software DOBOTStudio — Windows und Mac
Steuerung integriert in Fuss

Montage Desktop

schaltbare 12 V Ausgange

Ein- oder Ausgdnge 3.3 V

davon alternativ
als..

..PWM nutzbar

.ADC nutzbar

I/0 an Basis

schaltbare 12 V Ausgange

schaltbare 5 V Ausgange

Ein- oder Ausgdnge 3.3 V

davon alternativ
als..

..PWM nutzbar
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.ADC nutzbar
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Druckbereich 150 mm x 150 mm x 156 mm
Material Filament PLA
3D-Druck-Kit
Aufldosung 0.1 mm
max. Temperatur 250°C
Stifthalter mit .
SLifi Stiftdurchmesser 10 mm
Saugerdurchmesser 20 mm
Vakuumsauger-Kit
Vakuum** -35 kPa
Offnungsweite 27.5 mm
Greifer-Kit Antrieb** pneumatisch
Greifkraft ca. 8 N

** Die mitgelieferte Vakuumpumpe ist fir den industriellen Dauerbetrieb nur bedingt geeignet!
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