Technische Daten

Modell
TM5-700 TM5-900 T™M12 T™M14
Gewicht 22 .1kg 22 .6kg 32.8kg 32.5kg
Nutzlast 6kg 4kg 12kg 14kg
Reichweite 700mm 900mm 1’'300mm 1’100mm
Max. Geschwindigkeit 4m/s
Achsbe- J1, J6 +/- 270° +/- 270°
reich J2, J4, J5 +/- 180° +/- 180°
J3 +/- 155° +/- 166° | +/- 163°
J1, J2 180°/s 120°/s
Max. Ge- J3 180°/s 180°/s
schw. J4a, J5 225°/s 180° /s | 150° /s
J6 225°/s 180°/s
Wiederholgenauigkeit +/- 0.05mm +/- 0.1mm
Freiheitsgrade 6
Montagemoglichkeit Keine Einschrankungen vorhanden
Digital in 16
I/0 Port Digital out 16
Steuerung Analog in 2
Analog out 1
Digital in 4
I/0 Port Digital out 4
Tool Analog in 1
Analog out 0
Medien Druckluft Nicht vorhanden
Vakuum Nicht vorhanden
I/0 Versorgung 24V 1.5A (flir Steuerung und Tool)
I/0 Interface 3x COM, 1x HDMI, 3x LAN, 4x USB2.6, 2x USB3.6, 1x VGA

Kommunikation

RS232, Ethernet, Modbus TCP/RTU (Master & Slave), Profinet
(optional), EtherNet/IP (optional)

IP-Schutzart

Robot arm: IP54

Steuerung: IP32

100-240VAC, 50-60Hz (gilt nicht fir mobile Ausfihrungen ge-
Stromversorgung .. .
mass Optionen)

Stromaufnahme Typischerweise 220Watt | Typischerweise 300Watt
Temperaturbereich Robot arm: 08-50°C
Zertifizierungen CE, SEMI 2 (Optional)

Programmierung TMflow (proprietdr, ablaufbasiert)

M: Mobile Version mit Stromversorgung DC24V/48V/22-66V
Optionen (Bsp. TM12M)

X: Ohne fix montierte Kamera (Bsp. TM12X, TM12MX)

SEMI: SEMI S2 zertifiziert

Kamerasystem

Eye in Hand (fix ein-
gebaut)

1.2M/5M Pixel (je nach Anwendung), Farbkamera

Eye extern (optional)

Anschlussmoglichkeit max. 2 GigE 2D Kameras




